Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow
Wydziat Elektryczny

KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Wspomaganie decyzji inzynierskich 1010334271010335185
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Automatyka i Robotyka (brak) 417

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
Komputerowe systemy sterowania polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopieh niestacjonarna

Godziny Liczba punktow

Wyktady: 16 Cwiczenia: - Laboratoria: -  Projekty/seminaria: 8 4
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)

(brak) (brak)

Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr inz.ski Jarostaw Warczyn

email: jaroslaw.warczynski@put.poznan.pl
tel. 61 665 2374

Wydziat Elektryczny

ul. Piotrowo 3A, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetenciji spotecznych:

. K_W01: ma wiedze w zakresie matematyki obejmujgca algebre, geometrig, analize,
1 Wiedza: probabilistyke oraz elementy matematyki dyskretnej i logiki, w tym metody matematyczne i
metody numeryczne.

K_W10: ma uporzadkowang wiedze w zakresie wybranych algorytmow i struktur danych oraz
metodyki i technik programowania proceduralnego i obiektowego.

L. . . | K_UO01.: potrafi pozyskiwa¢ informacje z literatury, baz danych i innych zrédet; posiada
2 Umiejetnosci: | umiejetnosci samoksztatcenia w celu podnoszenia i aktualizacji kompetenciji zawodowych.

K_U03: potrafi opracowa¢ dokumentacje i przedstawi¢ prezentacje wynikéw dotyczaca
realizacji zadania inzynierskiego.
K_U10: potrafi skonstruowaé algorytm rozwigzania prostego zadania inzynierskiego oraz

zaimplementowagé, przetestowac i uruchomi¢ go w wybranym $rodowisku programistycznym
na komputerze klasy PC dla wybranych systeméw operacyjnych.

3 Kompetencje | Ma swiadomosé potrzeby systematycznego zdobywania wiedzy, potrafi pracowaé w grupie.

spoteczne K_KO04: posiada $wiadomos¢ koniecznosci profesjonalnego podejscia do zagadnien
technicznych, skrupulatnego zapoznania sie z dokumentacjg oraz warunkami $rodowiskowymi,
w ktorych urzadzenia i ich elementy mogg funkcjonowac, przestrzegania zasad etyki
zawodowej i poszanowania réznorodnosci pogladéw i kultur.

K_KO1: rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego doksztatcania sie ? podnoszenia
kompetencji zawodowych, osobistych i spotecznych, potrafi inspirowac i organizowa¢ proces
uczenia sie innych oséb.

Cel przedmiotu:

Celem przedmiotu jest poznanie zasad modelowania sytuacji decyzyjnych, sprowadzania problemoéw decyzyjnych do
zagadnien optymalizacji, nabycie umiejetnosci w tym zakresie i poznanie podstawowych algorytmoéw i metod optymalizacji.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Ma elementarng wiedze w zakresie teorii i podstawowych metod optymalizaciji i systeméw decyzyjnych. - [K_WO09]

2. Ma elementarng wiedze w zakresie zarzadzania (w tym zarzadzania jakoscig) i prowadzenia dziatalnosci gospodarczej. -
[K_W25]

3. Ma podstawowa wiedze niezbedna do zrozumienia pozatechnicznych uwarunkowan dziatalnosci inzynierskiej oraz procesu
automatyzaciji i robotyzacji w przemysle i gospodarstwie domowym; zna podstawowe zasady bezpieczenstwa i higieny pracy
obowigzujgce w przemysle. - [K_W23]

Umiejetnosci:
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1. potrafi skonstruowaé algorytm rozwigzania prostego zadania inzynierskiego oraz zaimplementowac, przetestowac i
uruchomi¢ go w wybranym srodowisku programistycznym na komputerze klasy PC dla wybranych systemoéw operacyjnych. -
[K_U10]

2. Potrafi przy formutowaniu i rozwigzywaniu zadan obejmujacych projektowanie uktadéw automatyki i robotyki dostrzega¢ ich
aspekty pozatechniczne, w tym $rodowiskowe, ekonomiczne i prawne. - [K_U22]

3. Potrafi opracowaé¢ dokumentacje i przedstawi¢ prezentacje wynikdw dotyczacg realizacji zadania inzynierskiego. - [K_U03]

Kompetencje spoteczne:

1. posiada $wiadomos$¢ waznosci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci inzynierskiej w tym jej wptyw na
$rodowisko i zwigzang z tym odpowiedzialno$¢ za podejmowane decyzje. - [K_K02]

2. ma swiadomosc roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej oraz rozumie potrzebe formutowania i przekazywania
spoteczenstwu (w szczegolnosci poprzez srodki masowego przekazu) informaciji i opinii dotyczgcych osiggnie¢ automatyki i
robotyki i innych aspektow dziatalnosci inzynierskiej; podejmuje starania, aby przekazywac takie informacje i opinie w sposéb
powszechnie zrozumialy. - [K_KO06]

Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

Ocena projektéw i kreatywnosci studenta w trakcie zaje¢ projektowych.

Tresci programowe

Wyktad:

Badania operacyjne. Istota problemu decyzyjnego. Warunki sprowadzalnos$ci problemu decyzyjnego do problemu
optymalizacyjnego. Metody sieciowe: metoda PERT i Sciezki krytycznej. Zagadnienie programowania liniowego. Algorytm
Simplex. Wielokryterialne zagadnienie optymalizacyjne. Zasada Pareto. Programowanie catkowitoliczbowe. Programowanie
nieliniowe.

Projekt:

Rozwigzanie indywidualizowanego zadania decyzyjnego

Literatura podstawowa:

1. Jedrzejczyk Z., Kukuta K. (red.), Skrzypek J., Walkosz A., ?Badania operacyjne w przyktadach i zadaniach?, Wydawnictwo
Naukowe PWN, wydanie IV, Warszawa 2002 (i wydania nowsze);

2. Trzaskalik T., ?Wprowadzenie do badan operacyjnych z komputerem?, PWE, Warszawa 2008;

Literatura uzupetniajaca:
1. Sikora, W. (Red.): Badania operacyjne. PWE, Warszawa, 2008.

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnosé Czas (godz.)
1. Wyktad 16
2. Projekt 8
3. Samodzielna praca projektowa 8
4. Przygotowanie do zaliczenia i konsultacje 8

Obcigzenie praca studenta

forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 40
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 24 0
Zajecia o charakterze praktycznym 16 0
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